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Robot koszgcy NAC
RLM1800G2-T

Cena 3 529,00 zt

Dostepnos¢ Na zamowienie

Opis produktu

Robot koszacy NAC RLM1800G2-T

To wyjatkowo proste w instalacji i obstudze urzadzenie, przeznaczone jest do trawnika o powierzchni do 1800 m2.
Zestaw gotowy do pracy. Wystarczy jedynie wykonac¢ ponizsze czynnosci:
¢ zainstalowac stacje fadujaca, na mozliwie ptaskim, suchym terenie, bez zaktécen elektromagnetycznych.

» przytwierdzi¢ do podtoza przewéd sygnatowy, za pomoca szpilek montazowych, znajdujacych sie w zestawie, tworzac
obszar pracy dla robota.

¢ wprowadzi¢ indywidualne wartosci godzin i dni pracy, co pozwoli na automatyczna prace urzadzenia.

Robot koszacy wyposazony zostat w dwa tryby koszenia: jedZ prosto i jedZ po okregu.

W trybie automatycznym robot koszacy sam wybierze odpowiedni tryb. Kosiarka jedzie prosto, gdy trawa jest rzadka,
w przypadku gestej i dtugiej trawy, kosiarka wybierze tryb jazdy po okregu. W trybie recznym, kosiarka bedzie poruszata sie w
trybie zadanym przez uzytkownika.

Ustawien dokonuje sie na panelu sterowania lub za pomoca aplikacji na smartfonie.

Wygode i bezpieczeinstwo zapewnia zestaw czujnikéw, w ktére zostat wyposazony robot:

e czujnik podnoszenia - kosiarka przestanie pracowa¢ w ciggu 1 sekundy od momentu podniesienia z ziemi.

e czujnik przechylenia - w ciagu 2 sekund nastapi przerwanie pracy kosiarki jezeli zostanie ona przechylona o wiecej niz
30 stopni w ktérymkolwiek kierunku.

e czujnik zderzenia - aktywny czujnik zderzenia powoduje, ze kosiarka zatrzyma sie i zmieni trase oddalajgc sie od
obiektu.

¢ czujnik deszczu - gdy czujnik deszczu wejdzie w kontakt z kroplami wody robot powréci do stacji dokujace;.

e czujnik dotyku - po dotknieciu uchwytu (raczki) podczas pracy kosiarki spowoduje, ze zatrzyma sie ona w ciggu 0,5
sekundy.
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e wytacznik awaryjny - natychmiastowe zatrzymanie kosiarki.
¢ elektroniczny zyroskop - kosiarka posiada elektroniczny zyroskop, aby poruszata sie prosto na pochytosciach.
¢ program pilot zdalnego sterowania na smartfony - dzieki tej aplikacji mozna zdalnie sterowac¢ praca robota koszacego.

e zabezpieczenie przeciwkradziezowe - kosiarka posiada opcje ochrony hastem w celu ochrony przed kradziezg. Co
wiecej, kosiarka nie moze by¢ wigczona bez stacji dokujace;j.

e autotadowanie - gdy kosiarka ma niski poziom natadowania, spowoduje to wytaczenie silnika ciecia i poszukiwanie

wirtualnego terenu. Po znalezieniu, kosiarka podazy tym torem do stacji tadujacej. Po ukonczeniu tadowania, kosiarka
cofnie sie kilka centymetréw i przejdzie w tryb czuwania.

Cykl pracy zostat fabrycznie skonfigurowany w trybie 48 godzin niezaleznie od koszonej powierzchni, tagcznie z czasem
na prace, tadowanie i spoczynek.

Robot koszacy do trawy NAC RLM1800 posiada mozliwo$¢ programowania za pomoca smartfona dzieki aplikacji. Robot
mozna réwniez programowac przyciskami, ktéra znajduja sie na panelu sterujgcym.

Parametry techniczne:
¢ silnik bezszczotkowy
* napiecie 29,4V
e bateria 4,4 Ah
e czas tadowania akumulatora 1-1,5 h
* szerokos¢ koszenia: 210 mm
« maksymalny obszar koszenia: 1800 m ?
¢ Predkos$¢ obrotowa: 3000 / min
¢ wysokos$¢ koszenia: 25 - 55 mm
¢ maksymalne pochylenie terenu stopni 30°

e waga robot + akumulator: 9,9 kg

Wyposazenie:
¢ robot do koszenia trawy,

e stacja dokujaca + 2 elektrody wraz z kluczem do ich przykrecenia,

tadowarka baterii akumulatorowej,
 Sruby (kotki) do mocowania stacji dokujacej 4 szt.,

¢ linka do oznaczenia obszaru roboczego 100 mb., oraz paliki do jej mocowania 100 szt.
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