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Robot koszgcy NAC
RLM1000-DY

Cena 2 899,00 zt

Dostepnos¢ Na zamowienie

Opis produktu

Robot koszacy NAC RLM1000-DY

To wyjatkowo proste w instalacji i obstudze urzadzenie, przeznaczone jest do trawnika o powierzchni do 1000 m 2.
Robot posiada 2 programy do wyboru:

TRYB MANUALNY:

Mozna ustawi¢ dzienny czas pracy kosiarki.

Zalecany czas pracy w ciggu dnia dla powierzchni roboczej 1000 m? to 10 godzin dziennie. Po wcisnieciu

przycisku START robot rozpocznie koszenie.

STEROWANIE ZA POMOCA APLIKAC])lI ZE SMARTFONA:

Dzieki modutowi Bluetooth kosiarka automatyczna moze by¢ potaczona bezposrednio z telefonem komérkowym
za posrednictwem aplikacji. Za pomocg aplikacji mozna ustawi¢ indywidualne ustawienia pracy robota, m.in. dni pracy i

godziny pracy oraz obszary do koszenia.

Jezeli poziom natadowania akumulatora spadnie do 20%, robot powrdci do stacji dokujacej w celu
dotadowania. Po natadowaniu robot ponownie rozpoczyna prace, az do wykonania zadanej pracy.

Koszenie moze odbywac sie zaréwno w dzien jak i w nocy.

Robot koszacy pracuje w sposéb efektywny i energooszczedny. W przeciwieAstwie do wielu standardowych kosiarek,
robot koszacy tnie trawe bardzo ostrymi ostrzami zapobiegajgc wysychaniu kohcéwek.

Regulacja wysokosci koszenia jest mozliwa za pomoca pokretta umieszczonego na gérnej obudowie. Zakres regulacji
wysokosci 20-60 mm.

Maszyna wyposazona jest w opatentowany system ciecia 3 w 1 (ciecie, $ciétkowanie, rozgarnianie), odciete kohcédwki
trawy sg na tyle mate, ze ich grabienie jest zbedne a pozostatosci po koszeniu nawozg trawnik.

W zestawie znajduja sie 2 komplety nozy tnacych: 1 zamontowany w robocie oraz 1 zapasowy zestaw.
Aby przerwa¢ prace robota w dowolnym momencie nalezy przycisnaé¢ STOP. Przycisk ten jest tak umieszczony, by
wytgczenie robota byto bardzo proste i niemal natychmiastowe. Robot zatrzymuje sie réwniez w momencie uniesienia go, jak

tez, gdy zostanie przewrdécony.

Robot zostat zaopatrzony w czujnik deszczu, zeby zapobiec pracy robota w niesprzyjajacych warunkach
atmosferycznych. W momencie, gdy czujnik deszczu wejdzie w kontakt z kroplami wody robot powrdci do stacji dokujace;j.

Czujnik nachylenia terenu - jesli podczas koszenia nachylenie terenu, na ktérym pracuje robot przekroczy 20°, robot
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zatrzyma sie.
Ultrasoniczny czujnik napotkania przeszkody
Robot koszacy jest wyposazony w czujniki ultradzwiekowe. Umozliwiajg one wykrycie statych przeszkéd wyzszych niz 10 cm,
takich jak Sciany, ogrodzenia i meble ogrodowe. Po wykryciu przeszkody robot koszacy zatrzyma sie, wycofa, a nastepnie
bedzie kontynuowac koszenie w innym kierunku. Robot nie zderzy sie z tymi przeszkodami.
Czujnik zderzeniowy napotkania przeszkody:
gdy czujnik ultradzwiekowy jest wytaczony, czujniki reagujgce na przecigzenia w kotach napedowych reaguja na zderzenia z
przeszkodami statymi takimi jak drzewa, $ciany, ptoty, meble ogrodowe itp. Jezeli robot napotka jakas$ przeszkode, ktéra nie
zostata oznaczona linkg do oznaczania obszaru roboczego, zmienia kierunek jazdy, aby unikna¢ przeszkody.
Wygode i bezpieczenstwo zapewnia zestaw czujnikéw, w ktére zostat wyposazony robot:

e ultrasoniczny czujnik napotkania przeszkody

e czujnik deszczu

e czujnik zderzeniowy

e czujnik nachylenia

e czujnik podniesienia

Zestaw zawiera komplet niezbednych elementéw niezbednych do uruchomienia oraz obstugi robota.
Przewo6d obwodowy mozna taczyc i przedtuzac nawet do 400 metréw biezgcych. Przewdd tgczymy tak jak kazdy przewéd
elektryczny, nalezy z obu taczonych przewodéw zdjac izolacje, skreci¢ z soba odizolowane koncéwki. Potgczenie nalezy
zabezpieczy¢ za pomoca tasmy izolacyjnej.
Parametry techniczne:

e napiecie akumulatora: 20 V

¢ pojemnos$¢ akumulatora: 4 Ah

e rodzaj akumulatora: litowo-jonowy

e czas tadowania akumulatora: 180 min

e szerokos$¢ koszenia: 18 cm

¢ wysokos¢ koszenia: od 20 do 60 mm

* regulacja wysokosci koszenia za pomocg pokretta

« maksymalny obszar koszenia: 1000 m ?

¢ Predkos$¢ obrotowa: 3100 / min

* ilo$¢ nozy tnacych: 3

¢ maksymalne pochylenie terenu stopni 20°

e ultrasoniczne czujniki napotkania przeszkody

e zmierzony poziom mocy akustycznej LWA: 57 dB

e waga robot + akumulator: 7,9kg + 0,3kg

tadowarka:
¢ napiecie zasilania i czestotliwos¢: 100-240 VAC, 50/60 Hz
¢ moc znamionowa: 70 W

e napiecie tadowania: 18 V DC
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¢ maksymalny prad tadowania: 1,8 A

¢ klasa ochronnosci elektrycznej: Il

W zestawie znajduja sie:
e robot do koszenia trawy
e 2 komplety ostrzy tnacych: 1 zestaw zamontowany w robocie oraz 1 zestaw zapasowy
e stacja dokujaca
e tadowarka baterii akumulatorowej
¢ 4 $ruby do mocowania stacji dokujacej
« listwa (linijka) do pomiaru odlegtosci (jest czesScig kartonu)
¢ linka do oznaczenia obszaru roboczego 180 mb.
e paliki do mocowania linki 240 szt.
e instrukcja obstugi i montazu w jezyku polskim

e karta gwarancyjna
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